
別記１

施設名 北海道札幌国際情報高等学校 北海道札幌聾学校 北海道星置養護学校ほしみ高等学園 北海道札幌伏見支援学校
北海道札幌伏見支援学

校もなみ学園分校

所在地 札幌市北区新川717-１ 札幌市北区北26条西12丁目 札幌市手稲区手稲山口740番地１ 札幌市中央区伏見４丁目４－２１ 札幌市南区石山東3丁目4番1号

号　機 １号機 １号機 ２～３号機 ４号機 １号機 １号機 １号機 １号機

型式 W11-CO-45 P13-CO-45 R13-2S-45 R13-2S-45 W13-CO-45 三菱電機(株)　P11-CO-45 三菱電機(株)　ＨＷ－１１－ＣＯ 三菱EREPAQ-i型

製造者・製造年月 三菱電機(株)  平成7年2月 三菱電機㈱　平成26年11月 三菱電機㈱　平成26年11月 三菱電機㈱　平成27年2月 三菱電機(株)　平成24年12月 三菱電機(株)　平成26年3月 三菱電機(株)　平成５年10月 三菱電機（株）　平成16年12月

用　途 乗用(兼車椅子用) 乗用(兼車椅子用) 乗用(兼車椅子用) 乗用(兼車椅子用) 乗用（車椅子兼用） 乗用（車椅子兼用） 乗用（車椅子兼用） 乗用（車椅子兼用）

駆動方式 ロープ式 ロープ式 ロープ式 ロープ式 ロープ式 ロープ式 油圧式（間接） ロープ式

制御方式 インバータ制御方式 インバータ制御方式 インバータ制御方式 インバータ制御方式 インバータ制御方式 インバータ制御方式 インバータ制御方式 インバータ制御方式

操作方法 乗合全自動運転方式 乗合全自動運転方式 乗合全自動運転方式 乗合全自動運転方式 乗合全自動運転方式 乗合全自動運転方式 乗合全自動運転方式 乗合全自動運転方式

積載量 750kg 900kｇ 850kｇ 850kｇ 900㎏ 750㎏ 750㎏ 750㎏

定　員 11名 13名 13名 13名 13名 11名 11名 11名

速　度 45m/min 45m/min 45m/min 45m/min 45m/min 45m/min 45m/min 45m/min

昇降路全高 10600mm 11300mm 11300mm 11300mm 8950mm 15884mm 15600mm 8470mm

昇降行程 7400mm 6900mm 6900mm 6900mm 3700mm 11100mm 10350mm 3700mm

停止箇所 1～3階 3停止 1～3階 3停止 1～3階 3停止 1～3階 3停止 1～2階　2停止 1～4階　4停止 1～4階　4停止 1～2階  2停止

扉のない通過階床数 なし なし なし なし なし なし なし なし

電動機  4.5kw  4.6kw  4.6kw  4.6kw  4.6kw  3.8kw  15kw 3.5kw

機械室の有無 有 なし なし なし なし なし 有 なし

車椅子・視覚障害者対応仕様 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

自家発時管制運転装置

地震時管制運転装置 ○ ○（P波検知付き） ○（P波検知付き） ○（P波検知付き） ○（P波検知付き） ○（P波検知付き） ○ ○

火災時管制運転装置 ○ ○ ○ ○ ○

オートアナウンス装置 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

停電時救出運転装置 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

定期点検
前年点検実施年月日
（予定を含む）

令和6年1月12日 令和5年11月8日 令和5年11月8日 令和5年11月8日 令和5年12月1日 R6.3 令和6年1月17日 令和6年1月18日

エレベーター保守点検業務委託学校別仕様（Ｄ地区）

付加機能・仕様

 

基本仕様

北海道札幌視覚支援学校

札幌市中央区南14条西12丁目1番1号


